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gRv .א  

בעל אופקי מעגלי  לתנועה במסלול רות מכסימאליתמהי

 (.... μמקדם חיכוך )   Rרדיוס 

 

 

 

 

tangRv .ב  

 Rבעל רדיוס משופע  ימעגל במסלול ת המכוניתתנוע

 .....      f כיון כוח החיכוך , במקרה זה         
 

 
 
 
 

tangRv .ג  

 Rבעל רדיוס משופע מעגלי  במסלול ת המכוניתתנוע

 .....      f =0 , במקרה זה         
   

 

 

 

tangRv .ד  

 Rבעל רדיוס משופע מעגלי  במסלול ת המכוניתתנוע

 .....      f כיון כוח החיכוך , במקרה זה         
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